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KONU: U¢ Eksenli Robot ile iki Boyutlu Nesnelerin Simirlar1 Belirli Bir Alana
Yerlestirilmesi

TARIH: 27 EYLUL 2023

Amag: Bu projede, ilk olarak simirlar1 belirlenmis iki boyutlu bir alana yine iki boyutlu
etiketlerin veya paketlerin minimum alan kaplayacak sekilde optimum olarak yerlestirilmesi
amaclanmistir. Bu amag i¢in literatiir taramasi yapilacak ve bir optimizasyon yontemi segilerek
en az A4 boyutundaki bir kagit lizerine, boyutlar1 birbirinden farkli iki boyutlu etiket
benchmark’lar1 iizerinden yerlesim islemi gergeklestirilecektir. Secilen optimizasyon
yonteminin basarist bosta kalan alanlarin yiizdelik mertebesi iizerinden hesaplanacak ve
literatiir karsilagtirmas1 yapilacaktir. Bu projede ikinci olarak, ii¢ eksenli bir robotik tasarim
yapilacaktir. Bu robotik tasarim ile sinirlandirilmis alana yerlestirilen etiketlerin kesim islemi
yapilacaktir (kesim isleminin mekaniksel zorluklarindan ve is glivenligi sorunlarindan dolay1
sadece belirlenmis alan icerisine etiketlerin ¢izimi 3 eksenli robot tarafindan yapilacaktir). Bu
problem ayni zamanda smirlandirilmig iki boyutlu alana paketlerin optimum olarak
yerlestirilmesi problemi olarak da diistiniilebilir. Bu durumda gergeklestirilecek 3 eksenli robot
ile bu paketlerin yerlestirilmesi de gergeklestirilebilir.

Kapsam:

Projenin adimlar1 agagida listelenmistir.

1) Optimizasyon iglemi igin literatiirdeki yontemlerin incelenmesi.

2) Segilen optimizasyon yonteminin yaziliminin gergeklestirilmesi

3) Optimizasyon  yaziliminin  basarimmin  benchmark’lar  ile  testlerinin
gergeklestirilmesi ve bagsarim oraninin tespit edilmesi.

4) Ug eksenli robotun mekanik tasariminin yapilmasi.

5) Ug eksenli robotun elektronik donaniminin gerceklestirilmesi

6) Uc eksenli robot ile kesim veya paket yerlestirme islemini gerceklestirecek sekilde
gdmilii sistem yazilimin gergeklestirilmesi.

Minimum Ciktilar:

1. Proje konusu i¢in detayl literatiir aragtirmasinin yapilmasi ve proje sonug raporunda
verilmesi

2. Sinirlart belirlenmis iki boyutlu alan igerisinde benchmark’lar ile verilen iki boyutlu
etiketlerin veya paketlerin optimum olarak yerlestirilmesi i¢in secilen optimizasyon
yonteminin yaziliminin tasarimi. Yapilacak isleme ait gorsel Sekil 1°de verilmistir.
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Sekil 1. Projede gerceklestirilecek optimizasyon islemi ile elde edilecek etiket veya
paket yerlesime ait gorsel
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3. Etiketlerin kesimi veya paketlerin yerlesimi i¢in 3 eksenli bir robotun mekanik tasarima.
4. Ug eksenli robotun donaniminin ve gémiilii sistem yaziliminin gerceklestirilmesi

Bonus c¢iktilar:

1.

Etiketlerin dortgen bicimi haricinde, daire veya kismi dairesel bigimli olarak
belirlenmesi.

Literatiirdeki optimizasyon yontemlerinin iyilestirilecek sekilde yeni optimizasyon
yaklagimlar1 tizerinde ugrasilmast.

Bu projede belirlenen robotik islem i¢in 6zgiin bir tasarim gerceklestirilmesi.
Etiket kesimi veya paket yerlesimi isleminin fiziksel olarak gerceklestirilmesinden
sonra goriintli isleme teknikleri ile islemin basarisinin tespiti.

Proje degerlendirmesi:
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Literatiir aragtirmasinin detayli olarak gergeklestirme durumu

Secilen optimizasyon yonteminin yaziliminin gerceklestirilmesi

Optimizasyon islemi ile elde edilen bagarimin literatiir karsilastirmasinin yapilmasi

Ug eksenli robot i¢in mekanik, elektronik donanim ve gdmiilii sistem yazilim tasarim
kabiliyeti

(Coziim yontemleri ve uygulanabilirligi, verimliligi

Farklilik olusturabilecek ¢oziim yontemleri

Ekibin projede ortak paylasimi, planlama

Projenin yonetim plan1 ve sonug raporu

Projenin sunumu



